Sectia de Stiinte Tehnice
Informare privind activitatea din anul 2015 

INSTITUTUL DE MECANICA SOLIDELOR AL ACADEMIEI ROMÂNE

1. Membrii Secţiei – lucrări publicate în anul 2015; cea mai importantă lucrare a fiecărui membru apărută în anul 2015.

Vezi Anexa 2 – Membri sectiei – lucrari : Dr. Tudor SIRETEANU-m.c.
2. Institute/centre de cercetare. Domenii de cercetare. Programe fundamentale (dacă este cazul). Programe prioritare (dacă este cazul).

Principalele direcţii de cercetare ale INSTITULUI DE MECANICA SOLIDELOR AL ACADEMIEI ROMÂNE sunt:

• Controlul sistemelor dinamice prin strategii bazate pe metode de inteligenţă artificială;

• Studiul proprietăţilor mecanice ale materialelor compozite şi ale materialelor inteligente;

• Tribologia materialelor clasice şi neconvenţionale;

• Metode ultrasonice de îmbunătăţire a testării şi evaluării nedistructive;

• Biomecanică si nanomecanică;

• Metode şi strategii în robotică si mecatronică;

• Mecanică computaţională.

3. Resurse umane: cercetători, doctori, conducători de doctorate (vă rugăm folosiţi tabelul din anexa 2).

• 31 cercetători atestaţi (din care 11 CS I, 4 CS II, 12 CS III şi 4 CS), la care se adaugă 1 Asistent Cercetare;

• 26 dintre cercetători sunt doctori;

• 5 conducători de doctorat.

4. Activitate de formare a tinerilor cercetători: doctoranzi, post-doctoranzi.

• 12 doctoranzi (din care 7 doctoranzi cu stipendiu), din care 2 şi-au susţinut doctoratul în 2015;

• 5 post-doctoranzi (pe proiecte, cu normă parţială)

5. Infrastructură de cercetare nouă achiziţionată/completată în anul 2015: biblioteca de specialitate, echipamente de cercetare (cu valori peste 10 kEuro), etc.

6. Rezultatele cercetării desfăşurate în anul 2015 (vă rugăm folosiţi tabelul din anexa 2).

7. Realizări excelente obţinute în anul 2015 (cca. 3 realizări), ale Secţiei şi institutelor/centrelor coordonate: 

· Cărţi (opere fundamentale); 

· Lucrări ştiinţifice (publicate în reviste cu factor de impact ridicat);

· Rapoarte/studii de mare interes naţional;

· Alte realizări pe care le consideraţi excelente (dacă este cazul).

7.1) V. Chiroiu, M.F. Ionescu, T. Sireteanu, R. Ioan, L. Munteanu, On intrinsic time measure in the modeling of cyclic behavior of a Nitinol cubic block, Smart Materials and Structures, vol. 24(3), 035022 1-11, 2015, ISSN 0964-1726, IF (2014/2015) 2.502, SRI 1.793.
7.2) C. Rugină, D. Enciu, M. Tudose, Numerical and experimental study of circular disc electromechanical impedance spectroscopy signature changes due to structural damage and sensor degradation, Structural Health Monitoring, vol. 14(6), pp. 663-681, 2015, p-ISSN 1475-9217, IF (2014/2015) 2.663.
7.3) L. Marin, 193 citari în reviste ISI numai în anul 2015 ale unor articole publicate anterior de autor.
7.4) L. Vlădăreanu, R.I. Munteanu, Shuang Cang, Hongnian Yu, Hongbo Wang, V. Vlădăreanu, Zeng-Guang Hou, O. Melinte, Xiaojie Wang, Guibin Bian, Yongfei I Feng, Medalie de aur şi Diplomă de excelenţă plus alte 5 premii internaţionale la a 43-a ediţie a Salonului Internaţional de Invenţii de la Geneva, Elveţia, 15-19 Aprilie 2015, pentru invenţia: „Metodă şi dispozitiv pentru controlul robotului haptic pe terenuri denivelate şi medii incerte” (“Method and device for haptic robot control on uneven terrain and uncertain environment”), Cerere Brevet OSIM A2014/00577 din 29/07/2014.
8. Premii internaţionale/naţionale, ale Academiei Române obţinute de către cercetători (autori, lucrări premiate).

8.1) L. Vlădăreanu, R.I. Munteanu, Shuang Cang, Hongnian Yu, Hongbo Wang, V. Vlădăreanu, Zeng-Guang Hou, O. Melinte, Xiaojie Wang, Guibin Bian, Yongfei I Feng, Medalie de aur şi Diplomă de excelenţă la a 43-a ediţie a Salonului Internaţional de Invenţii de la Geneva, Elveţia, 15-19 Aprilie 2015, pentru invenţia: „Metodă şi dispozitiv pentru controlul robotului haptic pe terenuri denivelate şi medii incerte” (“Method and device for haptic robot control on uneven terrain and uncertain environment”), Cerere Brevet OSIM A2014/00577 din 29/07/2014.

8.2) L. Vlădăreanu, R.I. Munteanu, Shuang Cang, Hongnian Yu, Hongbo Wang, V. Vlădăreanu, Zeng-Guang Hou, O. Melinte, Xiaojie Wang, Guibin Bian, Yongfei I Feng, 5 premii internaţionale cu ocazia participării la a 43-a ediţie a Salonului Internaţional de Invenţii de la Geneva, Elveţia, 15-19 Aprilie 2015, pentru invenţia: „Metodă şi dispozitiv pentru controlul robotului haptic pe terenuri denivelate şi medii incerte” (“Method and device for haptic robot control on uneven terrain and uncertain environment”), Cerere Brevet OSIM A2014/00577 din 29/07/2014. Premiile au fost acordate de: ( Europe France Inventors; ( Russian Federation, NOVGOROD R E Alekseev Technical University; ( China Association of Inventors (CAI); ( OSIM România; ( Universitatea „Ştefan cel Mare” din Suceava.

8.3) L. Vlădăreanu, R.I. Munteanu, Shuang Cang, Hongnian Yu, Hongbo Wang, V. Vlădăreanu, Zeng-Guang Hou, O. Melinte, Xiaojie Wang, Guibin Bian, Yongfei I Feng, Silver Award ( 13th International Innovation Exhibition, Zagreb, Croatia 15-18 Octombrie 2015, pentru invenţia: „Metodă şi dispozitiv pentru controlul robotului haptic pe terenuri denivelate şi medii incerte” (“Method and device for haptic robot control on uneven terrain and uncertain environment”), Cerere Brevet OSIM A2014/00577 din 29/07/2014. Participarea a fost sponsorizată de ANCSI obţinut prin selecţie de proiecte la nivel naţional.

8.4) O. Melinte, L. Vlădăreanu, L. Munteanu, H. Yu, S. Cang, Z.-G. Hou, G.-B. Bian, H. Wang, Best Paper Award pentru lucrarea “Haptic intelligent interfaces for NAO robot hand control”, 2015 International Conference on Advanced Mechatronic Systems (ICAMechS 2015), Beijing, China, 22-24 August 2015, pp. 50-55, ISBN 978-1-4673-7997-7, IEEE conference publication.
8.5) L. Vlădăreanu, Honorary Membership in T.I.F. Neutrosophic Science International Association, 5 Septembrie 2015.

8.6) V. Moşneguţu, Premiul „TRAIAN VUIA” al Academiei Române pe anul 2013, acordat în Decembrie 2015, pentru cartea “Introducere în modelarea matematică a articulaţiei genunchiului” (autori: V. Moşneguţu, V.Chiroiu), Editura Academiei Române, 2013, 251 pagini, ISBN 978-973-27-2329-6.2015.

9. Cooperări ştiinţifice naţionale şi internaţionale, inclusiv în cadrul proiectelor (cu menţionarea numărul proiectului şi a partenerilor); vizitatori din străinătate.

• Proiect de colaborare ŞtiinŢificǎ încheiat în 2015, pentru o perioadǎ de patru ani 2016-2019, dintre IMS-AR şi Institutul de Matematicǎ şi Informaticǎ al Academiei Republicii Moldova, cu tema: “Modelarea, simularea si obţinerea de soluţii din sfera cercetării teoretice si aplicative ( soluţionarea unor probleme ale dinamicii corpului solid deformabil ( cu utilizarea metodelor moderne computaţionale şi tehnologiilor calculului performant”. Responsabil proiect din partea IMS-AR: Dr. M. Migdalovici.

• Proiect interacademic România-POLONia, între IMS-AR şi Institutul de Aviaţie din Varşovia, coordonator proiect IMS-AR: A.-I. Niculescu.

• Protocol de colaborare cu Politecnico di Torino, DISAT -Dipartimento Scienza Applicata e Tecnologia (Prof. Antonio GLIOZZI), încheiat în 2013 în cadrul proiectului PN-II-IDEI-PCE-2012-4-0023, contract nr. 3/2013. Responsabil protocol din partea IMS-AR: Dr. L. Munteanu.

COOPERĂRI INTERNAŢIONALE ÎN CADRUL PROIECTELOR

• Bournemouth University (Marea Britanie), Staffordshire University (Marea Britanie), Shanghai Jiao Tong University (China), Institute of Automation ( Chinese Academy of Sciences (China), Yanshan University (China), în cadrul proiectului FP7 International Research Staff Exchange Scheme FP7-PEOPLE-2012-IRSES-318902 “Real-time adaptive networked control of rescue robots” (RABOT), responsabil partener IMS-AR: L. Vlădăreanu.
COOPERĂRI NAŢIONALE ÎN CADRUL PROIECTELOR (pentru detalii complete referitoare la proiecte se va consulta Tabelul 1)
• Universitatea Tehnică din Cluj-Napoca (partener Prof. C. Brişan), în cadrul proiectului naţional PN-II-PT-PCCA-2011-3.1-0190, contract nr. 149/2012, “Interfeţe haptice reconfigurabile utilizate în reproducerea contactului dinamic – Dezvoltări teoretice şi experimentale”, Director proiect IMS-AR: L. Munteanu.

• Universitatea Politehnica din Bucureşti (director proiect Prof. I. Sebeşan), S.C. SOFTRONIC S.A. (Craiova), în cadrul proiectului naţional PN-II-PT-PCCA-2011-3.2-0122, contact nr. 192/2012, “Soluţii pentru îmbunătăţirea performanţelor dinamice şi a securităţii la impact a vehiculelor de tracţiune feroviară pentru alinierea la cerinţele impuse de normativele europene (SIPDSI-VTF)”, responsabil partener IMS-AR: Gh. Ghiţă.

• Institutul Naţional de Cercetări Aerospaţiale „Elie Carafoli” (INCAS Bucureşti), director proiect Dr. V. Giurgiuţiu, în cadrul proiectului naţional ROSA-STAR Competiţia 1 contract nr. 10/2012 “Monitorizea stării de sănătate în structuri spaţiale pe baza senzorilor activi piezo şi a undelor ghidate multimodale (Space SHM)”, responsabil partener IMS-AR: C. Rugină.

• Universitatea Politehnica din Bucureşti (director proiect Prof. D. Ghiculescu), S.C. ICTCM S.A., S.C. EDMING S.R.L., în cadrul proiectului naţional PN-II-PTPCCA-2013-4-0236, contract nr. 222/2014, “Tehnologie şi echipament de înaltă productivitate şi precizie pentru micro-electroeroziune asistată de ultrasunete (HighTechMicroEDM+US)”, responsabil partener IMS-AR: C. Rugină.

• Universitatea Politehnica din Bucureşti, Societatea de Inginerie Sisteme SIS SA, S.C. Corner Prod S.R.L, în cadrul proiectului naţional PN-II-PTPCCA-2013-4-2009, contract nr. 9/2014, “Platforma robot versatilă, inteligentă, portabilă cu sisteme de control în reţele adaptive pentru roboţi de salvare (VIPRO)”, Director proiect IMS-AR: L. Vlădăreanu.

• Universitatea „Politehnica” din Timişoara (director proiect Prof. D. Dubina), S.C. ROSEAL S.A., Academia Româna Filiala Timişoara, S.C. TITAN ECHIPAMENTE NUCLEARE S.A., în cadrul proiectului naţional PN-II-PTPCCA-2013-4-1656, contract nr. 77/2014, “Protecţia seismică a structurilor cu sisteme de contravântuiri disipative echipate cu amortizoare cu fluid nano-micro magnetoreologic (SEMNAL MRD)”, responsabil partener IMS-AR: T. Sireteanu.

• CITON S.A., S.C. Sigma Star Service S.R.L., S.C. Dragoş Construct Grup S.R.L., S.C. Quatro Prodcom S.R.L., în cadrul proiectului naţional PN-II-PTPCCA-2013-4-0854, contract nr. 112/2014, “Dispozitive mecanice şi soluţii tehnice pentru reducerea riscului seismic al construcţiilor din România (CONSIG)”, Director proiect IMS-AR: T. Sireteanu.

• VIZITATORI DIN STRĂINĂTATE: Prof. Hongbo Wang şi Dr. Lingfeng Sang, de la Yanshan University, perioada 5-19 Octombrie 2015, în cadrul proiectului FP7 International Research Staff Exchange Scheme FP7-PEOPLE-2012-IRSES-318902 “Real-time adaptive networked control of rescue robots” (RABOT), responsabil partener IMS-AR: L. Vlădăreanu.
10. Conferinţe (simpozioane)/manifestări ştiinţifice organizate de Secţie;
conferinţe (simpozioane)/manifestări ştiinţifice organizate de institutele/centrele coordonate.

• XXVI-th ANNUAL SYMPOSIUM OF THE INSTITUTE OF SOLID MECHANICS SISOM 2015 and Session of the Comission of Acoustics, Bucureşti, 21-22 Mai 2015 (organizat în comun de IMS-AR şi Comisia de Acustică a Academiei Române).

11. Granturi/proiecte câştigate în competiţii naţionale/europene (tabel separat, (dacă este cazul) - titlul, director grant/proiect, organismul finanţator, durata grantului/proiectului, valoarea totală /valoarea pentru anul 2015).

Lista granturilor/proiectelor de cercetare derulate în cadrul Institutului de Mecanica Solidelor al Academiei Române este prezentată în Tabelul 1, aşa cum a fost transmisă în luna Noiembrie 2015 către Biroul de Proiecte şi Granturi al Academiei Române.

12. Alte rezultate (dacă este cazul)

        -  Concluzii şi propuneri.

1. Obtinerea anuala a unor posturi de cercetare finantate de la buget pentru angajarea unor tineri valorosi care au finalizat doctoratul in cadrul SCOSAAR.

2. O implicare mai mare a institutelor Academiei Romane pentru intarirea legaturii dintre acestea si universitati, prin:

- organizarea prin acorduri de colaborare a unor stagii de practica pentru studenti in cadrul institutelor de profil ale Academiei;

- invitarea unor cadre didactice si studenti masteranzi la sedinte de comunicari stiintifice ale sectiilor Academiei.

3. O prezenta mai activa a membrilor Academiei Romane in mass-media cu mare audienta, pentru a face cunoscut aportul Academiei Romane la dezvoltarea stiintei si la sustinerea interesului national (un exemplu remarcabil in acest sens este acad. Dinu C. Giurescu).

Data: 8 Decembrie 2015
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