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Programele de cercetare pe anul 2016

ale
Institutului de Mecanica Solidelor AL ACADEMIEI ROMÂNE

1.a) Cercetări teoretice şi experimentale în vederea obţinerii unor soluţii tehnice inovative pentru controlul vibraţiilor, cu aplicaţii la dinamica vehiculelor, izolarea antivibratorie a utilajelor, protecţia antiseismică a construcţiilor, reducerea vibraţiilor eoliene ale clădirilor şi liniilor electrice aeriene şi evaluarea performantelor suspensiilor vehiculelor aeriene echipate cu elemente integrate arc pneumatic-amortizor (Colectivul Sisteme Dinamice şi Vibraţii)

1.b) Dezvoltarea unor metode pentru studiul stabilităţii sistemelor dinamice şi de predicţie a comportării dinamice a construcţiilor şi a interacţiunii structură-teren (Colectivul Sisteme Dinamice şi Vibraţii)
1.c) Modelarea, simularea si obţinerea de soluţii din sfera cercetării teoretice si aplicative - soluţionarea unor probleme ale dinamicii structurilor - cu utilizarea metodelor moderne computaţionale şi tehnologiilor calculului performant (Colectivul Sisteme Dinamice şi Vibraţii)
2. Modelarea şi simularea dinamicii vibro-contactelor 3D cu frecare. Aplicaţii în mecanică şi biomecanică. Determinarea teoretică şi numerică a surselor în termoelasticitatea anizotropă. Metode ultrasonice în testarea şi evaluarea materialelor şi structurilor. (Colectivul Mecanica Mediilor Deformabile şi Ultrasunete)
3. Dezvoltarea testului de impact înclinat cu alunecare, pentru caracterizarea adeziunii straturilor subţiri (Colectivul Tribologie şi Biomecanică)
4. Cercetări avansate de control inteligent în timp real al sistemelor dinamice dezvoltate prin teoria extensiei multidimensionale şi a logicii neutrosofice cu aplicaţii la mecatronica adaptată necesităţilor umane (HAM). Tendinţe în proiectarea, controlul şi aplicaţii ale sistemelor mecatronice utilizând tehnici şi metode de control avansat inteligent. (Colectivul Robotică şi Mecatronică)
[image: image2.jpg]












_1001070655.doc
[image: image1.png]






